Esercitazione Pratiche           classe 2^A                                                                               
 Prof. Messina A.                        

OGGETTO: teleinversione di un motore asincrono trifase -
FASE 1

· Osserva attentamente lo schema di figura:


                          U1     V1         W1
RISPONDI ALLE SEGUENTI DOMANDE:

· Lo schema indicato prende il nome di schema di ……………………e si riferisce ad un impianto di 

………………………………………………….…… Il motore è alimentato a……………Volt
· Il senso di rotazione del motore è ORARIO quando si collegano nell’ordine le fasi L1 L2 L3 ai terminali U1 V1 W1 attraverso i ……………………………………….………..del contattore K1 che a riposo sono normalmente…………………

· I fusibili indicati con FU proteggono il motore dal …………………………………….….…….
· FR è …………………………………che protegge il motore dal…………..………………..…..

· PE è il conduttore di ……………………..collegato alla carcassa del motore ed è di 

     colore……………………..
FASE 2

· Osserva attentamente lo schema di figura:
· Indica, con ordine, tutte le denominazioni (sigle) dei vari dispositivi presenti nello schema.











RISPONDI ALLE SEGUENTI DOMANDE:

· Lo schema sopra indicato prende il nome di schema di ……………………e si riferisce ad un impianto di …………………………………………..
· L’alimentazione del circuito è di …………..Volt alternati

· …….. è il pulsante di marcia. 

· ……... è il pulsante di stop
· ………. è il contatto NC del relè termico e ………….. è il contatto NO 
· Il contatto di autoritenuta è posto ……..……………al…………………….

· I contatti ………………….di questo impianto servono per l’accensione delle lampade e per l’………………………
· Le lampade siglate segnalano :        

       ……………………………        …………………………………….         …………………….………      
FASE 3

Per INVERTIRE il senso di rotazione di un motore trifase è sufficiente scambiare due fasi (esempio: la L1 con la L3). Questo si può ottenere attraverso l’aggiunta, nell’impianto di avviamento diretto (teleavviamento) sopra visto, di un altro contattore, che chiameremo K2. 
In tal modo è possibile far ruotare il motore oltre che in senso orario, con l’eccitazione di K1, anche in senso antiorario con l’eccitazione di K2. Ovviamente i contattori K1 e K2 non devono mai risultare eccitati contemporaneamente, infatti K1 sarà eccitato per far ruotare il motore in senso orario e K2 in senso antiorario.
· Disegna il circuito di potenza che permette la rotazione del motore nei due sensi di marcia.
· Modifica il circuito di comando dell’avviamento diretto per ottenere anche l’inversione di marcia.
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