Alunno---------------------------------------------  Classe …….      Data--------------------        Prof. Messina
OGGETTO: inversione di marcia con finecorsa e sosta temporizzata (2 temporizzatori e con le istruzioni Set e Reset) 
Specifiche:
1. Avviare con comando manuale un motore verso destra o verso sinistra

2. Toccato il finecorsa destro si deve fermare per 10 secondi

3. Trascorso tale tempo si deve avviare verso sinistra 

4. Toccato il finecorsa sinistro si deve fermare per 15 secondi

5. Trascorso tale tempo si deve avviare verso destra

6. Il motore si deve fermare o per intervento termico o con il pulsante di stop

Tabella delle assegnazioni

I0.0
Pulsante marcia a destra N.O.

I0.1
Pulsante marcia a sinistra N.O.

I0.2
Pulsante di stop N.C.

I0.3
Contatto relè termico N.C.

I0.4
Finecorsa a destra N.O.

I0.5
Finecorsa a sinistra N.O.

Q0.0
Bobina Marcia a destra

Q0.1
Bobina Marcia a sinistra

Q0.5
Segnalazione motore fermo

M0.0
Viene settata a inizio sosta a dx e resettata a fine sosta a dx

M0.1
Viene settata a inizio sosta a sx e resettata a fine sosta a sx

T37
temporizza sosta a destra

T38
temporizza sosta a sinistra

Lista istruzioni

Segnalazione motore fermo
LDN    Q0.0

AN     Q0.1

=      Q0.5
Inizio marcia a destra con comando manuale
LD     Q0.5

A      I0.0

AN     I0.4

S      Q0.0, 1
Inizio marcia a sinistra con comando manuale
LD     Q0.5

A      I0.1

AN     I0.5

S      Q0.1, 1
Fine corsa a destra
LD     Q0.0

A      I0.4

S      M0.0, 1

R      Q0.0, 1
Sosta a destra
LD     M0.0

TON    T37, +100
Marcia a sinistra automatica a fine sosta a destra
LD     M0.0

AN     T37

S      Q0.1, 1

R      M0.0, 1
Fine corsa a sinistra
LD     Q0.1

A      I0.5

S      M0.1, 1

R      Q0.1, 1

Sosta a sinistra

LD     M0.1

TON    T38, +150
Marcia a destra automatica a fine sosta a sinistra
LD     M0.1

AN     T38

S      Q0.0, 1

R      M0.1, 1
Stop per intervento del pulsante di stop o del relè termico
LDN    I0.2

ON     I0.3

R      Q0.0, 1

R      Q0.1, 1

R      M0.0, 1

R      M0.1, 1
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